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ABSTRAK 

Perkembangan teknologi yang terjadi di Indonesia menuntut semua sektor dalam 

kehidupan masyarakat mengikuti perkembangan tersebut. Begitu juga dengan sektor 

pertanian yang mengalami banyak inovasi terbaru. Perubahan praktek pertanian secara 

dramatis tidak hanya menjadi peluang untuk meningkatkan produktivitas pertanian, 

melainkan bisa menjadi tantangan besar mengingat masih banyak petani yang belum 

mengenalnya. Oleh karena itu Internet of Things (IoT) menjadi sangat penting. Petani 

dapat menggunakan sensor untuk mengumpulkan data terkait budi daya tanaman. 

Salah satu teknologi yang layak disebarluaskan adalah teknologi hidroponik. Pada 

umumnya metode hidroponik yang dilakukan menggunakan media air. Pengontrolan 

nutrisi, suhu air, volume air nutrisi, suhu lingkungan, pH dan kelembaban untuk sistem 

hidroponik masih dilakukan secara manual ataupun konvensional. Pada penelitian ini 

dibuat suatu sitem pemantauan dan kendali otomatis untuk nutrisi, suhu dan tinggi pada 

air hidroponik.  

Alat ini memanfaatkan ESP32 sebagai kontrol sistem pada hidroponik serta LCD 

dan aplikasi BYLNK sebagai antarmuka. Peroses komunikasi data yang digunakan 

wireless dengan memanfaatkan wifi sebagai penghubung antara ESP32 dan BYLNK. 

Sistem pembacaan suhu air menggunakan sensor DS18B20 serta aktuator pendingin 

dan heater mendapatkan selisih rata-rata pembacaan 0,58 yang masih dalam batas 

toleransi. Ketinggian air menggunakan sensor ultrasonic HC-SR04 dengan selisih 

pembacaan rata-rata 0,4cm juga masih dalam batas error yang ditolerasi. Untuk 

pengontrolan nutrisi mengunakan sensor TDS Meter dimana sensor ini dapat 

melakukan pembacaan dengan selisih rata-rata 7,6 dimana nilai ini juga masih dalam 

nilai toleransi wajar. Hasil dari penelitian ini sistem secara keseleruhan dapat berkerja 

dengan baik pemantauan suhu dan nutrisi dapat terpantau secara realtime lewat aplikasi 

BYLNK dan LCD pada panel box.  
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ABSTRACT 

 Technology development that occurs here in Indonesia has calls for all sector 

of public everyday live to follow these developments. Likewise, the agricultural sector 

has had many of the latest innovations. Dramatic changes in agricultural practices has 

created not only an opportunity to increase agricultural productivity, but also can be a 

big challenge considering the familiarity of many farmers towards these innovations. 

Therefore, usage of Internet of Things (IoT) is very important. Farmers could use 

sensors provided to collect data related to crop cultivation. One piece of technology 

worth disseminating is hydroponic. In general, hydroponic method is carried out using 

water as a media, while controlling nutrients, water temperature, nutrient water volume, 

ambient temperature, pH and humidity for hydroponic systems is still done manually. 

In this research, an automatic monitoring and control system is made for nutrients, 

temperature, and water level in hydroponic system.  

This device utilizes ESP32 as a control system for hydroponic as well as an LCD 

and BLYNK software as an interface. The data communication process used is wireless 

by utilizing wi-fi as a liaison between ESP32 and BLYNK. The water temperature 

reading system uses the DS18B20 sensor as well as the cooling and heating actuators 

to get an average reading difference of 0.58 which is still within the tolerance limit. 

The water level is measured using the HC-SR04 ultrasonic sensor with an average 

difference of 0.4 cm which is also within the tolerable error limit. In this device, the 

nutrition control system is using a TDS Meter sensor, this sensor reading has an average 

difference of  7.6 where this value is still within a reasonable tolerance value. This 

study concludes that the system can work well as a whole, where temperature and 

nutrition monitoring system could be done in real time through BLYNK software and 

the LCD placed on the panel box of the device itself. 


