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ABSTRAK 

Pengendalian serta monitoring pengisian tangki air dengan sistem manual kerap 

memunculkan pemborosan air jika penggunanya lalai mematikan pompa air, 

sehingga air meluap melebihi volume tangki. Pengawasan ketinggian air pada 

tangki secara manual nyatanya merepotkan pengguna, baik dalam hal waktu 

maupun biaya. Monitoring ketinggian air pada tangki berbasis Internet of Things 

(IoT) secara jarak jauh sangat efektif sehingga lebih efisien dan meminimalisir 

terjadinya pemborosan air. Dengan sistem wireless menggunakan wifi untuk 

mengirim data dan sensor yang digunakan untuk mendeteksi level ketinggian air di 

dalam tangki. Sistem ini menggunakan mikrokontroler ESP32 Wroom dan 

perangkat dengan koneksi internet sehingga mampu membaca dan mendeteksi 

sensor yang ditampilkan pada aplikasi smartphone yang dibuat di Blynk dan dapat 

dilihat pada LCD. 

 

Kata Kunci: Monitoring, Mikrokontroler ESP32 Wroom, Internet of Things (IoT), 

dan Blynk. 

 

  



 
 

xv 
 

ABSTRACT 

Control and monitoring of filling the water tank with a manual system often results 

in wastage of water if the user neglects to turn off the water pump, so that the water 

overflows beyond the volume of the tank. Monitoring the water level in the tank 

manually is actually a hassle for users, both in terms of time and cost. Monitoring 

water levels in tanks based on the Internet of Things (IoT) remotely is very effective 

so that it is more efficient and minimizes the occurrence of water wastage. With a 

wireless system using wifi to send data and sensors used to detect the water level 

in the tank. This system uses an ESP32 Wroom microcontroller and a device with 

an internet connection so that it is able to read and detect the sensors displayed on 

the smartphone application made in Blynk and can be viewed on the LCD. 

 

Keywords: Monitoring, ESP32 Wroom Microcontroller, Internet of Things (IoT), 

and Blynk. 

 

  


