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ABSTRACT 

Lettuce (Lactuca sativa L.) is a plant whose leaves are taken to be used as 

fresh vegetables or salads. The demand for eggplant lettuce is quite high. 

Hydroponic lettuce cultivation has been widely practiced in agriculture. Many 

environmental factors affect plant growth, one of which is temperature and 

humidity. Temperature and humidity are environmental variables that are very 

important to consider in growing hydroponic lettuce plants in a greenhouse. In 

order for seedlings to produce good seeds, the right humidity is around 60%. By 

using the hydroponic planting method which is controlled automatically by 

designing the Arduino Mega2560 microcontroller, relay, moisture sensor, RTC, 

SDCard module, and proximity sensor. After testing, the system on this tool can 

maintain the humidity of lettuce rokwool with a setpoint of 60% with a Soil 

Moisture Sensor as a lettuce humidity reader. RTC (Real Time Clock) can be set 

according to the spraying schedule at 09.00 and 15.00 WIB. And the conveyor can 

distribute plant trays with proximity sensor readings with proximity sensor 

readings not more than 15cm. 

Keywords: Hydroponic lettuce, Spraying, Arduino Mega2560. 
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ABSTRAK 

 Selada (Lactuca sativa L.) merupakan tanaman yang diambil daunnya 

untuk digunakan sebagai lalapan maupun salad. Permintaan tanaman selada 

terolong cukup tinggi. Budidaya selada hidroponik sudah banyak dilakukan di 

bidang pertanian. Banyak faktor lingkungan yang mempengaruhi pertumbuhan 

benih tanaman salah satunya adalah suhu dan kelembaban. Suhu dan kelembaban 

merupakan variabel lingkungan yang sangat penting untuk diperhatikan dalam 

menanam tanaman selada hidroponik di rumah kaca. Agar tanaman semai dapat 

menghasilkan bibit yang bagus, kelembaban yang tepat ada pada sekitar 60%. 

Dengan menggunakan metode tanam hidroponik yang dikontrol secara otomasi 

dengan perancangan mikrokontroler Arduino Mega2560, sensor moisture, RTC, 

Module SDCard, dan sensor proximity. Setelah dilakukan pengujian, sistem pada 

alat ini dapat menjaga kelembaban rokwool tanaman selada dengan setpoint 60% 

dengan Sensor Soil Moisture sebagai pembaca kelembaban tanaman selada. RTC 

(Real Time Clock) dapat diatur sesuai dengan penjadwalan spraying pada pukul 

09.00 dan 15.00 WIB lalu Conveyor dapat mentransportasi Tray tanaman dengan 

pembacaan sensor proximity dengan jarak pembacaan sensor proximity tidak 

lebih dari 15cm. 

Kata Kunci : Selada hidroponik, Spraying, Arduino Mega2560. 
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