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ABSTRAK 

 

Pada penelitian ini dibuat sebuat alat pemberi pakan ikan lele dan kekeruhan 

air kolam otomatis pada sebuah kolam uji. Dengan alat ini pemberian pakan ikan 

lele dan kekeruhan air kolam akan dilakukan secara otomatis berdasarkan 

penjadwalan dan pembacaan sensor kekeruhan  yang telah ditentukan nilai keruh 

air, alat ini juga akan memberikan pakan ikan lele otomatis sehingga mempermudah 

pemilik ikan lele dalam pembudidayaan ikan lele. Pada penelitian ini alat bekerja 

dengan baik, sehingga pemberian pakan ikan lele dan pengendalian kekeruhan air 

kolam dapat diberikan dan diganti dengan waktu yang telah ditentukan. Maka dari 

itu, dilakukan pembuatan sistem monitoring kekeruhan air dan pemberian pakan 

melalui aplikasi android agar mudah dipantau dan efektif. Sistem pengendalian 

kekeruhan air dilakukan dengan metode kontrol “On dan Off “ agar dapat 

mempertahankan nilai < 25 NTU. Pengendalian dilakukan dengan aplikasi android 

yang terhubung melalui web firebase. Pengukuran kekeruhan pada penelitian ini 

menggunakan sensor Turbidity SEN0189. Pemantauan sisa pakan pada penelitian 

ini menggunakan sensor Ultrasonik HC-SR04. Pemberian pakan dilakukan jika ada 

input penjadwalan yang tersimpan jika waktu rtc dengan input jadwal pakan sama 

maka servo akan memberikan pakan secara otomatis. Monitoring juga dapat 

dilakukan secara langsung dengan serial monitor menggunakan kabel USB 2.0 

melalui port COM dengan mikrokontroler Node MCU ESP8266 sebagai kontroler 

utamanya. Pengujian dilakukan dengan menambahkan air keruh pada air kolam, 

kemudian sensor turbidity mendeteksi > 25NTU maka valve pengurasan terbuka 

sampai air pada kolam tersisa 30%, setelah sampai di set point maka pompa 1 kuras 

akan mati dan pompa 2 mengisi hingga 80% . 

 

Kata Kunci : Arduino Uno, NodeMCU ESP8266, Motor Servo, Sensor 

Ultrasonic,Mikrokontroler. 
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ABSTRACT 

In this study, an automatic catfish feeder and turbidity pond water feeder was made 

in a test pond. With this tool the feeding of catfish and the turbidity of pond water 

will be carried out automatically based on scheduling and reading of the turbidity 

sensor which has been determined by the turbidity value of the water, this tool will 

also provide automatic catfish feed making it easier for catfish owners in catfish 

farming. In this study the tool worked well, so that feeding catfish and controlling 

pond water turbidity could be given and replaced at a predetermined time. 

Therefore, a system for monitoring water turbidity and feeding is carried out 

through an Android application so that it is easy to monitor and effective. The water 

turbidity control system is carried out using the “On and Off” control method in 

order to maintain a value < 25 NTU. Control is carried out with an Android 

application that is connected via the Firebase web. Turbidity measurement in this 

study used the SEN0189 Turbidity sensor. Monitoring of remaining feed in this 

study used the HC-SR04 Ultrasonic sensor. Feeding is done if there is a stored 

scheduling input if the rtc time with the same feed schedule input then the servo 

will provide feed automatically. Monitoring can also be done directly with a serial 

monitor using a USB 2.0 cable via the COM port with the NodeMCU ESP8266 

microcontroller as the main controller. The test is carried out by adding turbid water 

to the pool water, then the turbidity sensor detects > 25NTU, the drain valve opens 

until the water in the pool remains 30%, after arriving at the set point, pump 1 drain 

will stop and pump 2 fills up to 80%. 

Keywords : Arduino Uno, NodeMCU ESP8266, Servo Motors, Ultrasonic 

Sensors, Microcontrollers.

 

 

 

 

 

 

 

 

 


