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ABSTRAK 

Pada metode penanaman hidroponik nutrisi dan cahaya adalah komponen yang 

perlu diperhatikan. Nutrisi perlu diperhatikan karena kebutuhan nutrisi pada tanaman 

mempengaruhi hasil pertanian dan cahaya matahari yang kadang kuranng karena cuaca 

yang tidak menentu juga menentukan hasil pertanian saat ini. Metode hidroponik perlu 

dikembangkan agar jumlah dan kualitas dari hasil pertanian dengan metode ini dapat 

meningkat. pada perancangan sistem otomasisasi tentang pengaturan nutrisi dan cahaya ini 

dilengkapi oleh mikrokontroller arduino mega 2560, yang digunakan sebagai otak untuk 

menjalankan perintah pengaturan nutrisi dan pencahayaan pada instalasi hidroponik. Pada 

penelitian ini menggunakan 12 tanaman pakcoy. Alat yang telah penulis buat dapat 

mengatur nutrisi yang ada pada instalasi hidroponik, apabila pembacaan sensor berada 

dibawah 500 ppm dan 700 ppm maka pompa pada wadah nutrisi akan menyala dan 

memompa cairan nutrisi ke bak utama. Pada sensor nutrisi sendiri mengalami error sebesar 

2,89%. Lalu pada pengaturan pencahayaan alat dapat menghidupkan lampu LED growlight 

pada jam yang telah ditentukan melalui applikasi Blynk dengan pembacaan waktu 

memlalui RTC DS1307. Pada RTC DS1307 mengalami delay waktu sebesar 1 menit. 

Pertumbuhan tanaman berjalan dengan baik tanaman pakcoy dapat tumbuh dengan 10 

daun tanaman. 

 

Kata kunci : hidroponik, arduino mega 2560, esp8266, nutrisi, growlight. 
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Abstract 

 
In the hydroponic planting method, nutrients and light are components that need attention. 

Nutrition needs to be considered because the nutritional needs of plants affect agricultural 

yields and sunlight which is sometimes lacking due to erratic weather also determines current 

agricultural yields. Hydroponic methods need to be developed so that the quantity and quality 

of agricultural products with this method can be increased. In the design of the automation 

system on the regulation of nutrition and light, it is equipped with an Arduino Mega 2560, 

which is used as the brain to carry out nutrition and lighting control orders in hydroponic 

installations. In this study, 12 pakcoy plants were used. The tool that the author has made can 

regulate the nutrients in the hydroponic installation, if the sensor readings are below 500ppm 

and 700ppm, the pump in the nutrition container will turn on and pump nutrient liquid into the 

main tub. The nutrition sensor itself has an error of 2.89%. Then in the lighting settings, the 

tool can turn on the LED growlight at a predetermined hour through the Blynk application by 

reading the time through the RTC DS1307. The RTC DS1307 has a time delay of 1 minute. 

Plant growth is going well Pakcoy plants can grow with 10 plant leaves 

 

 

 
Keywords : hydroponics, arduino mega 2560, esp8266, Nutrition, growlight. 


