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ABSTRAK

Telah berhasil dirancang dan direalisasikan alat pengatur larutan nutrisi aeroponik
pada tanaman selada dan monitoring nilai TDS (Total DissolveD Solid) dengan
memanfaatkan internet of things. Perancangan sistem alat ini menggunakan
Arduino uno sebagai mikrokontroler, sensor TDS sebagai pembaca nilai TDS pada
cairan larutan nutrisi, pompa R385 dan motor DC mini sebagai aktuator, sensor
ultrasonik sebagai pendeteksi tinggi cairan larutan nutrisi, ESP32 sebagai pengirim
data ke Thingspeak menggunakan internet, Thingspeak sebagai database
penyimpan nilai TDS, dan MIT App Inventor sebagai pembuat aplikasi android.
Hasil dari rancang bangun ini adalah pendeteksian sensor TDS memiliki rata-rata
nilai penyimpangan sebesar 0,52% dan sensor ultrasonik HC-SR04 yang memiliki
rata-rata nilai penyimpangan sebesar 2,29%. Pengontrolan larutan nutrisi
menggunakan dua pompa R385 sebagai aktuator untuk menstabilkan nilai TDS
pada jangkauan nilai TDS selada, yaitu 560 — 840 ppm. Dengan tampilan melalui
LCD secara offline dan aplikasi android secara online dapat bekerja dengan baik
dalam pemantauan nilai TDS. Secara keseluruhan sistem alat tugas akhir ini dapat
terealisasikan dan bekerja dengan baik dalam menjaga nilai TDS larutan nutrisi

tanaman selada aeroponik.

Kata Kunci : Aeroponik, Larutan Nutrisi, Sensor TDS Dfrobot, Internet of Things,
Sensor Ultrasonik HC-SR04.
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ABSTRACT

It has been successfully designed and realized as a system for regulating aeroponic
nutrient solutions in lettuce plants and monitoring TDS (Total Dissolved Solid) by
utilizing the internet of things. The design of this tool system uses Arduino Uno as
a microcontroller, TDS sensor as a reader of the TDS value in nutrient solution
liquid, R385 pump and mini DC motor as actuator, ultrasonic sensor as a detector
of nutrient solution liquid level, ESP32 as sender data to Thingspeak using the
internet, Thingspeak as a TDS value storage database, and MIT App Inventor as
an android application maker. The result of the control tool system is the detection
of the TDS sensor has an error rate of 0,52 % and the HC-SR04 ultrasonic sensor
has an error rate of 2,29 %. The control of the nutrient solution uses two R385
pumps as an actuator to stabilize the TDS value at the set point of the lettuce value,
which is 560 — 840 ppm. With an offline display via LCD and an online display by
Android application, it works properly to monitor TDS values. Overall, this final
project system can be realized and works well in maintaining the TDS value of the

aeroponic lettuce nutrient solution.

Keywords : Aeroponics, Nutrient Solution, Dfrobot TDS Sensor, Internet of
Things, HC-SR04 Ultrasonic Sensor.
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