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ABSTRAK

Pengairan atau irigasi merupakan faktor penting dalam industri pertanian dan perkebunan. Kondisi
sumber daya air yang terbatas dan telah mengalami gangguan akibat perubahan iklim serta adanya
degradasi lingkungan menyebabkan ketidakseimbangan antara ketersediaan dan kebutuhan air tanaman.
Masalah kekurangan atau kelebihan air akan menyebabkan tanaman tidak dapat tumbuh dan berproduksi
secara optimal. Untuk mengatasi masalah kekurangan air untuk meningkatkan produktivitas dan efisiensi
penggunaan air irigasi diperlukan penerapan teknologi secara otomatis dalam pengelolaan irigasi yang
efektif dan efisien. Selain itu zaman sekarang marak adanya pencurian barang yang tidak dijaga oleh
pemiliknya. Oleh karena itu Penulis mempunyai ide untuk membantu mengatasi permasalah petani yaitu
merancang alat kendali irigasi otomatis yang dilengkapi dengan sistem keamanan Berbasis
Mikrokontroler.

Sistem kendali irigasi otomatis dan keamanan ini menggunakan wireless sensor network.Wireless
sensor network berfungsi untuk memudahkan komunikasi data dengan jarak yang jauh. Sistem wireless
sensor network menggunakan sensor Higrometer YL-69, dan untuk komunikasi wireless menggunakan
NRF24L01. Keamanan menggunakan motion sensor untuk mendeteksi adanya pergerakan manusia, yang
pada akhirnya alat ini akan menginformasikan ke handphone pemilik alat melalui sms maupun.

Hasil Pengujian sensor PIR dapat aktif saat mendeteksi pergerakan manusia maupun hewan pada jarak
5 meter. Pengujian radio komunikasi NRF24L01 yang telah dilakukan data yang terkirim pada jarak 0-100
meter dapat menerima keseluruhan data tanpa kehilangan satu pun. Pada jarak maksimal 40 meter
NRF24L01 mampu menerima data dengan rigi-rigi sebesar 20%. Pengiriman data pada jarak 60 meter
mulai mengalami rigi-rigi yang cukup banyak yaitu sebesar 40% komunikasi mengalami rigi-rigi 100%
pada pada jarak 65 meter. Pengujian sensor kelembaban tanah, kesalahan rata-rata dari hasil
perbandingan pembacaan kadar air dari moisture tester dengan sensor soil moisture adalah 1,88.

Kata kunci: Irigasi Otomatis, Wireless Sensor Network, Sensor Higrometer YL-69, NRF24L01,
keamanan, Motion sensor



ABSTRACT

Irrigation is an important factor in the agriculture and plantation industries. The condition of water
resources is limited and has been disturbed due to climate change and environmental degradation causing
imbalance between the availability and demand of plant water. The problem of lack or excess water causes
plants do not grow and produce optimally. To overcome the problem of water shortage to increase the
productivity and efficiency of irrigation water use requires the application of automatic and effective
irrigation management technology. Besides nowadays there are theft accidents of items that are not guarded
by its owner. Therefore the author has an idea to help overcoming the problems of farmers, by designing
automatic irrigation control devices and microcontroller-based security.

This automatic and automatic irrigation control system uses a wireless sensor network, the wireless
sensor network functions to facilitate data communication over long distances. Wireless sensor network
system uses YL-69 hygrometer sensor, for wireless communication using NRF24L01. Security uses a motion
sensor to detect human movements, then this tool will inform the mobile device owner via sms.

PIR sensor test results can be active when detecting human and animal movements at a distance of 5
meters. Testing of NRF24L01 radio communication that has been carried out data sent at a distance of 0-
100 meters can receive the entire data without losing a single one. At a distance of 100 meters NRF24L01
+ is able to receive data . Data transmission at a distance of 110 meters began to experience a considerable
loss of 40%. Communication experiences a 100% loss at a distance of 65 meters. Testing the soil moisture
humidity sensor, the average error from the comparison of the reading of the water content of the moisture
tester with the soil moisture sensor is 1.88.

Keywords: Automatic Irrigation, Wireless Sensor Network, YL-69 Hygrometer Sensor, NRF24L01,
security, Motion sensor
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