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Teknologi Rekayasa Otomasi, Sekolah Vokasi, Universitas Diponegoro 

Keselamatan pasien dalam proses dispensing obat di instalasi farmasi sering 

kali berisiko mengalami medication error akibat kelelahan dan keterbatasan 

ketelitian manusia saat menghitung dan mengidentifikasi pil secara manual. Untuk 

mengatasi permasalahan tersebut, penelitian ini mengusulkan rancang bangun alat 

penghitung dan identifikasi pil otomatis berbasis image processing terintegrasi 

website menggunakan Single Board Computer (SBC) Raspberry Pi 4B. Sistem ini 

secara fisik mengintegrasikan modul kamera untuk akuisisi citra secara real-time 

dan aktuator motor getar. Mekanisme getaran ini secara efektif berfungsi untuk 

mengurangi densitas tumpukan pil di atas nampan pengujian, sehingga memastikan 

setiap objek dapat tertangkap kamera secara terpisah untuk memfasilitasi tugas 

tenaga kefarmasian dengan tingkat presisi yang tinggi. Proses analisis visual 

dijalankan menggunakan pustaka OpenCV pada bahasa pemrograman Python dan 

untuk menjaga stabilitas sistem, diterapkan arsitektur multithreading yang 

memisahkan beban komputasi pengolahan citra dari antarmuka pengguna grafis 

interaktif pada layar sentuh. Sebagai pelengkap dokumentasi medis, sistem ini 

dapat mencetak hasil akhir melalui printer label termal dan penyimpanan data ke 

web server. Integrasi menyeluruh ini mampu menciptakan alur kerja kefarmasian 

yang deterministik, efisien, dan secara signifikan meminimalisir kesalahan 

operasional. 
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