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ABSTRAK 

REVERSE ENGINEERING MESIN PELET IKAN KAPASITAS 

1 TON/JAM MENJADI 80 KG/JAM UNTUK INDUSTRI KECIL         

(TUGAS KHUSUS SISTEM PENGGERAK UTAMA) 

Budi daya ikan merupakan salah satu usaha yang memiliki potensi besar karena 

tingginya permintaan, namun industri perikanan masih bergantung dengan pelet ikan 

yang ada dipasaran yang harga relatif mahal. Salah satu cara yang dapat digunakan 

untuk mengurangi biaya tersebut adalah dengan penggunaan mesin pelet ikan. Tujuan 

penelitian ini adalah menganalisis perpindahan daya dari motor penggerak utama yang 

menuju kearah poros ulir ekstruder, menghitung daya keluaran motor penggerak 

utama, dan merencanakan pemilihan motor penggerak utama. Metode penelitian ini 

dilakukan proses reverse engineering yang meliputi kriteria desain, sub sistem mesin, 

mencari morfologi prinsip kerja, proses eliminasi, penentuan alternatif penggerak 

utama, bobot nilai, dan penilaian, kalkulasi, dan pemilihan motor penggerak utama 

dengan metode scale down. Hasil penelitian reverse engineering dengan metode scale 

down yang didapatkan pada desain sistem penggerak utama, penggunaan daya masuk 

poros ulir ekstruder sebesar 1,55 kW, daya masukan wormgear gearbox sebesar 1,9 

kW, dan daya masukan pulley-belt sebesar 2,1 kW, sehingga menghasilkan daya 

masukan pulley-belt untuk menerima daya keluaran dari motor penggerak utama yang 

dibutuhkan adalah sebesar 2,1 kW, dan pemilihan motor penggerak utama yang dipilih 

adalah motor listrik Famoze Pro tipe Y3-100L1-4. 

Kata kunci : Reverse engineering, Mesin pelet, Motor 
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ABSTRACT 

REVERSE ENGINEERING FISH PELLET MACHINE WITH 1 

TON/HOUR CAPACITY TO 80 KG/HOUR FOR SMALL INDUSTRY    

(SPECIAL TASK OF PRIME DRIVE SYSTEM) 

 

Fish farming is business that has great potential due to high demand, but the 

fisheries industry still relies on fish pellets available in the market which are relatively 

expensive. One way that can be used to reduce these costs is by using a fish pellet 

machine. The purpose of this study is to analyze the power transfer from the main drive 

motor towards the extruder screw shaft, calculate the output power of the main drive 

motor, and plan the selection of the main drive motor. This research method is carried 

out by reverse engineering process which includes design criteria, machine 

subsystems, searching for the morphology of the working principle, the elimination 

process, determining the alternative main drive, value weighting, and assessment, 

calculation, and selection of the main drive motor using the scale down method. The 

results of reverse engineering research using the scale down method obtained in the 

design of the main drive system, the use of extruder screw shaft input power of 1.55 

kW, wormgear gearbox input power of 1.9 kW, and pulley-belt input power of 2.1 kW, 

resulting in pulley-belt input power to receive the output power from the main drive 

motor required is 2.1 kW, and the selection of the main drive motor chosen is the 

Famoze Pro type Y3-100L1-4 electric motor. 

Keywords: Reverse engineering, Pellet machine, Motor 
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