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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN CUTTING KAIN BATIK  

BERBASIS ARDUINO MEGA 2560  

 

Agil Kurniawan 

Teknologi Rekayasa Otomasi, Sekolah Vokasi, Universitas Diponegoro 

 

Batik merupakan salah satu warisan budaya tak benda Indonesia yang telah diakui 

oleh UNESCO dan tersebar luas dari Sabang hingga Merauke. Beragam motif dan 

teknik pembuatan batik mencerminkan kekayaan budaya Nusantara. Pada awalnya, 

proses pembuatan batik memerlukan waktu yang lama karena menggunakan teknik 

tradisional seperti batik tulis. Namun, dengan adanya inovasi seperti metode cap 

dan printing, proses produksi batik menjadi lebih efisien. Meskipun demikian, 

proses pemotongan kain batik hingga saat ini masih banyak dilakukan secara 

manual, sehingga berdampak pada lambatnya waktu produksi dan menurunnya 

efisiensi kerja. Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan membangun alat 

pemotong kain batik otomatis menggunakan electric rotary cutter yang 

dikendalikan oleh mikrokontroler Arduino Mega 2560. Alat ini mampu memotong 

kain dengan variasi panjang 10–30 cm sesuai dengan tombol (push button) yang 

dipilih. Dalam pengujian, alat dapat melakukan perpindahan antar posisi potong 

dalam waktu kurang dari atau sama dengan 5 detik. Sistem ini juga mampu 

menggerakkan beban hingga 2 kg berkat penggunaan motor stepper yang dirancang 

secara efisien. Berdasarkan hasil pengujian, sistem menunjukkan efisiensi kerja 

sebesar 40%. Diharapkan alat ini dapat meningkatkan kecepatan, efektivitas, dan 

produktivitas proses pemotongan kain batik secara signifikan. 

  

 

 

Kata Kunci: Batik, pemotong kain, Rotary cutter, Mikrokontroler 
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ABSTRACT 

BATIK FABRIC CUTTING DESIGN 

BASED ON ARDUINO MEGA 2560 

 

Agil Kurniawan 

Automation Engineering Technology, Vocational School, Diponegoro University 

 

Batik is one of Indonesia’s intangible cultural heritages recognized by UNESCO 

and is widespread from Sabang to Merauke. The diverse patterns and techniques 

used in batik making reflect the rich cultural heritage of the archipelago. Initially, 

the batik-making process required a significant amount of time due to the use of 

traditional methods such as hand-drawn batik (batik tulis). However, innovations 

such as stamped batik (batik cap) and printed batik have made production more 

efficient. Nevertheless, the fabric cutting process is still largely done manually, 

which slows down production and reduces work efficiency. This research aims to 

design and develop an automatic batik fabric cutting device using an electric rotary 

cutter controlled by an Arduino Mega 2560 microcontroller. The device can cut 

fabric in lengths ranging from 10 to 30 cm, depending on the selected push button. 

In testing, the device was able to move between cutting positions in less than or 

equal to 5 seconds. The system is also capable of handling loads up to 2 kg, thanks 

to the efficient use of a stepper motor. Based on testing results, the system 

demonstrated a work efficiency of 40%. This tool is expected to significantly 

improve the speed, effectiveness, and productivity of the batik fabric cutting 

process. 

 

 

 

Keywords: Batik, fabric cutter, rotary cutter, microcontroller


