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ABSTRAK 

 

Penelitian ini membahas perancangan sistem pendeteksi sambaran petir berbasis 

rangkaian penerima sinyal Amplitude Modulation (AM) menggunakan IC TA7642 

yang dikendalikan oleh mikrokontroler ESP8266. Sistem ini dirancang untuk 

menangkap gangguan elektromagnetik akibat aktivitas petir dengan memanfaatkan 

sinyal pembawa buatan berupa pulsa PWM yang difilter menjadi sinyal analog. 

Data hasil deteksi dikirim melalui koneksi Wi-Fi ke platform ThingSpeak dan dapat 

dipantau secara daring. Sistem dilengkapi dengan sensor BME280 untuk memantau 

suhu, tekanan, dan kelembaban udara, serta modul GPS untuk mencatat koordinat 

lokasi. Hasil pengujian lapangan menunjukkan bahwa sistem berhasil mendeteksi 

sambaran petir dalam radius jangkauan efektif hingga sekitar 1 kilometer, dengan 

waktu deteksi yang selaras dengan sensor komersial AS3935 dan data sambaran 

real-time dari BMKG. Meskipun tingkat sensitivitasnya masih berada di bawah 

sensor komersial, sistem ini mampu menunjukkan konsistensi kinerja di kondisi 

nyata. Dengan biaya yang rendah dan kemudahan integrasi, sistem ini berpotensi 

menjadi alternatif awal sistem peringatan dini sambaran petir berbasis Internet of 

Things (IoT). 

Kata kunci : Petir, ESP8266, AM, Deteksi Elektromagnetik, IoT 
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ABSTRACT 

 

This study presents the design of a lightning detection system using an Amplitude 

Modulation (AM) receiver circuit with the TA7642 IC, controlled by an ESP8266 

microcontroller. The system captures electromagnetic disturbances caused by 

lightning through a filtered PWM-generated analog carrier signal. Detection data 

is transmitted via Wi-Fi to the ThingSpeak platform for online monitoring. The 

system integrates a BME280 sensor to measure temperature, pressure, and 

humidity, as well as a GPS module to record geographic coordinates. Field testing 

showed that the system successfully detected lightning strikes within an effective 

range of approximately 1 kilometer, with detection times correlating well with a 

commercial AS3935 sensor and real-time lightning data from BMKG. Although its 

sensitivity is lower than commercial sensors, the system demonstrated consistent 

performance under real conditions. With low development cost and ease of 

integration, it offers a promising alternative for IoT-based early lightning warning 

systems. 

Keywords : Lightning, ESP8266, AM, Electromagnetic Detection, IoT 
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