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ABSTRAK
RANCANG BANGUN ALAT PEMISAH LOGAM UNTUK PAKAN TERNAK
UNGGAS DENGAN MAGNET DRUM SEPARATOR DAN MOTOR DC
BERBASIS ATMEGA 2560

Muhammad Zaidane Aflah
Teknologi Rekayasa Otomasi, Sekolah Vokasi, Universitas Diponegoro

Produksi pakan ternak merupakan permasalahan yang sering terjadi dalam
usaha pakan untuk mencapai swamsebada protein di indonesia. Produksi pakan
ternak yang sehat mengharuskan bebas dari unsur unsur yang tidak diperlukan,
terutama adanya logam berat yang terkontaminasi pada proses produksi sesuai
dengan standar mutu 1SO 9001. Pada penelitian ini dilakukan rancang bangun alat
pemisah logam untuk pakan ternak dengan magnetic drum separator berbasis
ATMega 2560. Perancangan perangkat separator yang melibatkan magnet
permanen Yyang diperlengkapi dengan sensor otomatis diharapkan dapat
mengurangi dan meniadakan unsur unsur logam dalam pakan yang terjadi saat
penggilingan. Hasil rancang bangun perangkat ini mampu mengurangi kadar logam
yang ditunjukan dengan menempelnya logam simulasi yang dicampurkan pada
pakan ternak ketika dilakukan pengujian. Motor DC yang digunakan untuk
menggerakan drum dapat bekerja dengan nilai efisiensi motor DC sebesar 51%.

Kata Kunci : Pakan Ternak, Kontaminasi Logam, Arduino Mega 2560, Magnet
drum Separator.
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ABSTRACT
DESIGN OF METAL SEPARATOR FOR POULTRY FEED WITH MAGNETIC
DRUM SEPARATOR AND DC MOTOR BASED ON ATMEGA 2560

Muhammad Zaidane Aflah
Automation Engineering Technology, Vocational School, Diponegoro University

Animal feed production is problems that occur in the feed business to achieve
protein self-sufficiency in Indonesia. the production of healthy animal feed requires
that it is free from unnecessary elements, especially the presence of heavy metal
contamination in the production process in accordance with ISO 9001 quality
standards. In this study, a metal separation device for poultry feed was designed
and developed using a magnetic drum separator based on the ATMega 2560
microcontroller. The design of a separator device involving permanent magnets
equipped with automatic sensors is expected to reduce and eliminate metal elements
in feed that occur during grinding. The results of the design of this device are able
to reduce metal levels as indicated by the sticking of simulated metals mixed in
animal feed when tested. The DC motor used to rotate the drum can operate with a
motor efficiency of 51%.

Key Words : Animal feed, metal contamination, Arduino Mega 2560, magnetic
drum separator
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