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ABSTRAK

Proses pengangkatan kain batik untuk penjemuran merupakan tahap penting dalam
industri batik printing yang menentukan kualitas produksi. Dalam tugas akhir ini,
dikembangkan alat pengangkat kain batik otomatis untuk membuat otomatisasi
dalam pengangkatan dan menjaga kualitas batik. Alat ini menggunakan
mikrokontroler Arduino Mega 2560 dengan dimensi 123 cm x 88 cm % 80 cm,
dilengkapi motor stepper Nema-17 sebagai penggerak pengangkat kain, motor
servo sebagai lengan pengering dan penjepit kain, serta sensor proximity untuk
mendeteksi kain pada meja. Pengujian dilakukan menggunakan kain batik berbahan
katun berukuran 110 cm % 70 cm, dengan analisis hubungan antara input tegangan
AC terhadap output PSU yang digunakan dan pengujian lengan pengering. Hasil
menunjukkan alat bekerja stabil meskipun tegangan AC bervariasi dari 180 V
hingga 220 V, dengan output power supply tetap pada 11,96 VDC. Motor stepper
mengalami penurunan efisiensi dari 49% menjadi 43% akibat beban kerja,
sedangkan sensor proximity mampu mendeteksi kain dalam jarak 2 cm hingga 6
cm. Hasil ini menunjukkan bahwa alat dapat beroperasi dengan baik dan stabil

dalam berbagai kondisi.

Kata kunci : Batik, Arduino Mega 2560, Motor Stepper nema-17,UMKM.



ABSTRACT

The fabric lifting process for drying is a crucial stage in the batik printing
industry, determining production quality. In this final project, an automatic batik
fabric lifting device was developed to enhance efficiency and maintain batik quality.
The device uses an Arduino Mega 2560 microcontroller with dimensions of 123 cm
x 88 ecm x 80 cm, equipped with a Nema-17 stepper motor as the fabric lifting
actuator, a servo motor for the drying arm and fabric clamp, and a proximity sensor
to detect fabric on the table. Testing was conducted using cotton batik fabric
measuring 110 cm x 70 cm, analyzing the relationship between AC input voltage
and fabric lifting speed, as well as the drying arm performance. Results showed
that the device operated stably despite AC voltage variations from 180 V to 220V,
with a consistent power supply output of 11.96 VDC. The stepper motor experienced
an efficiency drop from 49% to 43% due to load conditions, while the proximity
sensor effectively detected fabric at distances of 2 cm to 6 cm. These results indicate

that the device functions effectively and remains stable under various conditions.

Keyword: Batik, Arduino Mega 2560, Nema-17 Stepper ,SME:s.
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