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ABSTRACT 

 This study aims to design and build a nebulizer system on a 

microcontroller-based cat incubator intended for cat health care. This system 

uses piezoelectric technology to produce a fine mist that can be used for 

nebulization therapy in cats. Timer control is implemented to set the working time 

of the device, while the water level sensor functions to detect the water level in the 

nebulizer container to avoid water shortages that can interfere with the 

nebulization process. Sensor readings are also carried out by adding a moving 

average method so that water level readings can be more stable even in 

conditions of vibrating water surfaces. When the water level decreases, the pump 

will turn on and add water to the medicine container so that nebulization 

continues. The study was conducted using a 24 V mist maker with a working 

frequency of 1.7 MHz. For the test results themselves, it was found that within 5 

minutes the mist maker can use up 25 ml of medicine fluid. And if done with a 

normal duration of at least 10 minutes, it will use up 50 ml of medicine fluid. 

 

Key Word : Mist maker, Sensor Water level Float, ESP 32, Piezoelektrik, Moving 

Average Filter. 
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INTISARI 

 Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan membangun sistem 

nebulizer pada alat inkubator kucing berbasis mikrokontroler yang ditujukan 

untuk perawatan kesehatan kucing. Sistem ini menggunakan teknologi 

piezoelektrik untuk menghasilkan kabut halus (mist) yang dapat digunakan untuk 

terapi nebulisasi pada kucing. Kendali timer diimplementasikan untuk mengatur 

waktu kerja alat, sementara sensor level air berfungsi untuk mendeteksi ketinggian 

air dalam wadah nebulizer guna menghindari kekurangan air yang dapat 

mengganggu proses nebulisasi. Pembacaan sensor juga dilakukan dengan 

menambahkan metode moving average agar pembacaan ketinggian air dapat lebih 

stabil meskipun dalam kondisi permukaan air yang bergetar. Ketika ketinggian air 

menurun, maka pompa akan hidup dan menambah air pada wadah obat sehingga 

nebulasi tetap berjalan. Penelitian dilakukan dengan menggunakan mist maker 24 

V dengan frekuensi kerja 1,7 MHz. Untuk hasil pengujian sendiri didapat hasil 

bahwa dalam waktu 5 menit mist maker dapat menghabiskan 25ml cairan obat. 

Dan jika dilakukan dengan durasi normal Minimal yaitu 10 menit maka akan 

menghabiskan 50 ml cairan obat. 

 

Kata kunci: Mist maker, Sensor Water level, ESP 32, Piezoelektrik, Moving 

Average Filter 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


