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ABSTRAK 

 

Pembuatan forklift berpenggerak Aktuator dengan kapasitas angkut 200 kg. forklift 

biasa kita ketahui sebagai alat pemindah barang. Setiap perusahaan baik skala 

mikro atau skala makro sebagai contoh perusahaan manufaktur mesin, bisa 

menggunakan forklift dengan kapasitas besar untuk mendukung proses kerja. Agar 

produksinya meningkat dan waktu yang dibutuhkan dapat lebih cepat atau singkat. 

Forklift komponen-komponen pendukung, pemanfaatan setiap komponen forklift 

saling berkaitan satu dengan yang lain. Konstruksi yang akan di buat harus dibuat 

dengan kebutuhan dari pekerjaan dari forklift itu sendiri. Adapun bagian bagian 

konstruksi dari forklift dan akan dibuat yaitu, rangka, fork, roda, ranti, gear, saddle. 

Komponen seperti besi unp, besi poros, plat aluminium, plat baja, serta bahan 

tambahan pendukung lainya. Konstruksi yang dibuat harus sesuai dengan desain 

yang telah ada seperti ukuran dan bentuk dari desain tersebut. Hasil perancangan 

pada penggerak forklift dengan menggunakan motor BLDC 48 V dengan daya 500 

watt dan transimisi sprocket dan rantai dengan rasio 40 : 14, efisiensi motor 0,8. 

Tegngan listrik rated 48/60 V, putaran output motor rated 140-310-465 rpm, rasio 

difrensial gearbox 6:1, torsi output motor rated 10,2 Nm, arus listrik rated 4-13,5 

A. Setelah dilakukan pengujian didapatkan bahwa forklift tidak terguling ketika 

diberi beban maksimal. Setelah pengujian kapasitas angkat 200 kg berhasil dicapai 

dengan tinggi angkat 1,45 m. Setelah melakukan pengujian dinamis terhadap 

variasi beban pada jalan paving blok datar, didapatkan kecepatan maksimal merata 

yaitu 15 km/jam dan percepatan yang beragam sesuai dengan pembebanan. Forklift 

dapat bergerak dengan kecepatan maksimal hingga 3 km sebelum baterai habis. 

Kata kunci: Desain, Forklift, Kontruksi, Pengujian. 
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ABSTRACT 

 

Making an Actuator-driven forklift with a carrying capacity of 200 kg. forklift are 

commonly known as a means of moving goods. Every company, either micro or 

macro scale, for example a machine manufacturing company, can use a forklift with 

a large capacity to support the work process. So that production increases and the 

time required can be faster or shorter. Forklift supporting components, the use of 

each forklift component is interrelated with each other. The construction to be made 

must be made with the needs of the Forklift's work itself. The construction parts of 

the Forklift and will be made are, frame, fork, wheels, chain, gear, saddle. 

components such as unp iron, axle iron, aluminum plate, steel plate, and other 

supporting additional materials. the construction made must be in accordance with 

the existing design such as the size and shape of the design. The design results on 

the forklift drive using a 48 V BLDC motor with 500 watts of power and sprocket 

and chain transmission with a ratio of 40: 14, motor efficiency 0.8. Rated electric 

voltage 48/60 V, rated motor output rotation 140-310-465 rpm, gearbox differential 

ratio 6:1, rated motor output torque 10.2 Nm, rated electric current 4-13.5 A. After 

testing, it was found that the forklift did not roll over when given a maximum load. 

After testing, a lifting capacity of 200 kg was successfully achieved with a lifting 

height of 1.45 m. After conducting dynamic testing of load variations on flat paving 

block roads, a uniform maximum speed of 15 km / h and varying acceleration were 

obtained according to the load. The forklift can move at a maximum speed of up to 

3 km before the battery runs out. 

Keywords: Construction, Design, Forklift, Testing. 

 

 

 

 


