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ABSTRAK

Stroke merupakan gangguan fungsi otak yang terjadi secara mendadak akibat
terganggunya peredaran darah ke otak, yang dapat menyebabkan kematian. Salah satu
upaya pemulihan yang penting bagi penderita pasca stroke adalah fisioterapi, baik
selama perawatan di rumah sakit maupun dalam masa pemulihan di rumah. Fisioterapi
bertujuan untuk mengoptimalkan kemampuan fungsional pasien stroke. Dalam
mendukung proses ini, kursi roda yang dirancang khusus sangat membantu pasien
melakukan gerakan fisioterapi tanpa harus berpindah tempat, mengingat keterbatasan
mobilitas yang dialami. Penelitian ini merancang kursi roda elektrik yang dapat
disesuaikan pada bagian sandaran tangan, sandaran punggung, dan sandaran kaki,
khusus untuk pasien stroke selama fisioterapi. Metodologi penelitian meliputi
pengumpulan data, perancangan dan pembuatan desain kursi roda dengan aplikasi
SolidWorks, pembuatan dan perakitan komponen, pengujian performa kursi roda, serta
penarikan kesimpulan. Produk akhir berupa desain serta prototype kursi roda elektrik
yang telah divalidasi oleh dokter spesialis kedokteran fisik dan rehabilitasi di Rumah
sakit Roemani dan diuji langsung oleh pasien. Kursi roda ini mampu beroperasi hingga
34,2 menit secara terus-menerus dalam sekali pengisian daya penuh, serta kecepatan
maksimum 3 km/jam dan mampu menahan berat pengguna hingga 100 kg.

Kata Kunci: Stroke, Kursi Roda Elektrik, SolidWorks
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ABSTRACT

Stroke is a sudden disruption of brain function caused by impaired blood flow to the
brain, which can result in death. One essential recovery effort for post-stroke patients
is physiotherapy, both during hospitalization and the recovery period at home.
Physiotherapy aims to optimize the functional abilities of stroke patients. To support
this process, a specially designed wheelchair is highly beneficial for assisting patients
in performing physiotherapy movements without needing to change locations, given
their limited mobility.This research focuses on designing an electric wheelchair
specifically tailored for stroke patients undergoing physiotherapy, featuring adjustable
armrests, backrests, and footrests. The research methodology includes data collection,
design and modeling using SolidWorks, fabrication and assembly of components,
performance testing of the wheelchair, and drawing conclusions. The final product is
a design and prototype of an electric wheelchair validated by a specialist in physical
medicine and rehabilitation at Roemani Hospital and directly tested by patients. The
wheelchair is capable of operating continuously for up to 34.2 minutes on a full charge,

with a maximum speed of 3 km/h and a weight capacity of up to 100 kg.

Keywords: Stroke, Electric Wheelchair, SolidWorks
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