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ABSTRAK 

 

Proses pengisian air galon pada depot galon air minum pada umumnya 

masih dioperasikan secara manual oleh operator yang mengontrol saklar pompa 

pada saat proses pengisian. Operator galon harus memantau proses pengisian air 

hingga galon air terisi penuh. Kondisi ini membuat kerja operator galon menjadi 

kurang efisien dan efektif. Untuk memperbaiki masalah tersebut, diperlukan 

perancangan prototipe alat otomasi pengisian pada depot galon air minum isi ulang 

yang dapat menghentikan pengisian air galon secara otomatis ketika galon air sudah 

terisi penuh. Dengan menggunakan metode Prototyping yang dikontrol secara 

otomasi dengan perancangan mikrokontroler Arduino Atmega 328P, Sensor 

Infrared, sensor Ultrasonic HC-SR04, sensor Waterflow, dan Pompa. Setelah 

dilakukan pengujian, sistem pada alat ini dapat mendeteksi adanya galon berukuran 

5 liter ataupun 19 liter dengan menggunakan dua buah sensor Infrared. Lalu sensor 

Ultrasonic dapat mendeteksi tangan operator yang digunakan sebagai trigger untuk 

menyalakan pompa. Kemudian ketika pompa menyala, sensor Waterflow dapat 

menghitung debit dan volume yang mengalir dengan baik. Ketika volume yang 

dihitung oleh sensor Waterflow sudah sama dengan volume galon yang terdeteksi 

oleh sensor Infrared, kemudian pompa berhasil otomatis mati dan proses pengisian 

selesai. 

Kata Kunci : Depot Air Minum, Pengisian, Prototipe, Otomatis.   
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ABSTRACT 

 

The process of filling water gallons in water refill stations is generally 

operated manually by operators who control the pump switch during the filling 

process. Gallon operators must monitor the water filling process until the gallon is 

completely filled. This condition makes the work of gallon operators less efficient 

and effective. To address this issue, the design of a prototype for an automated 

filling device in water refill stations is needed, which can automatically stop the 

water filling process when the gallon is already full. Using the Prototyping method 

controlled by an Arduino Atmega 328P microcontroller design, Infrared sensors, 

Ultrasonic HC-SR04 sensors, Waterflow sensors, and a pump. After testing, the 

system in this device can detect both 5-liter and 19-liter water jugs using two 

Infrared sensors. Then, Ultrasonic sensor can detect the operator's hand as a trigger 

to activate the pump. Subsequently, when the pump is activated, the Waterflow 

sensor can measure the flow rate and volume accurately. When the volume 

calculated by the Waterflow sensor equals the volume of the gallon detected by the 

Infrared sensors, the pump will automatically stop, and the filling process is 

complete. 

Key Word : Drinking Water Depot, Filling, Prototype, Automatic. 
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