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ABSTRAK 

 
Misalighment adalah ketidaklurusan antara kedua poros. Misalignment 

terjadi karena adanya pergeseran atau penyimpangan salah satu bagian mesin 

dari garis pusatnya, sehingga menyebabkan getaran pada mesin dan pemborosan 

daya. Daya dapat diukur dengan menggunakan PQA (Power Quality Analyzer). 

PQA (Power Quality Analyzer) adalah suatu peralatan ukur yang digunakan 

untuk mengetahui kualitas daya dari tenaga listrik. 

 

Pengujian ini dimulai dari menggeser motor listrik sehingga terjadi 

misalighment. Kemudian dilakukan pemasangan PQA yang disambungkan pada 

motor listrik pada bagian kelistrikan. 

 
Hasil analisa data pada pengujian ini menunjukkan bahwa semakin besar 

frekuensi dan semakin berat pembebanan, putaran mesin yang dihasilkan 

menurun akibat pembebanan, percepatan getaran naik, dan daya yang dihasilkan 

semakin besar. 

 

Kata kunci: Misalighment,Power Quality Analyzer(PQA),Motor Listrik. 
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ABSTRACT 

 
Misalighment is the misalignment between the two shafts. Misalignment 

occurs due to a shift or deviation of one part of the machine from its center line, 

causing vibrations in the machine and wasting power. Power can be measured 

using PQA (Power Quality Analyzer). PQA (Power Quality Analyzer) is a 

measuring instrument used to determine the power quality of electric power. 

 

This test starts from shifting the electric motor so that misalignment occurs. 

Then the PQA is installed which is connected to the electric motor in the electrical 

section. 

 
The results of data analysis in this test indicate that the greater the 

frequency and the heavier the loading, the resulting engine speed decreases due  

to loading, the vibration acceleration increases, and the power generated is 

greater. 

 

Keywords: Misalighment, Power Quality Analyzer (PQA), Electric Motor. 
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