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ABSTRAK 

Misalignment terjadi pada poros mesin yang tidak sejajar. Ketika poros 

mesin tidak sejajar maka pada saat mesin bekerja menimbulkan getaran yang 

membuat mesin tidak bekerja efektif. Untuk mengatasi masalah tidak sejajarnya 

poros mesin diperlukan perbaikan. Dalam melakukan perbaikan membutuhkan 

perhitungan seberapa besar kerugian yang diakibatkan oleh misalignment. 

Alat yang digunakan adalah alat peraga pengukuran alignment dan 

getaran. Dalam rangkaian alat peraga pengukuran alignment dan  misalignment 

terdapat komponen motor listrik dan inverter. Motor listrik merupakan alat yang 

dapat mengubah energi listrik menjadi energi gerak. Energi gerak di sini 

membuat poros dapat berputar. Dalam rangkaian ini inverter digunakan untuk 

merubah variasi frekuensi motor listrik dan dapat merubah arah putaran poros 

motor listrik. 

Dari hasil pengujian misalignment dapat mempengaruhi karakteristik 

motor listrik. Hal yang paling berpengaruh adalah daya dan percepatan getaran. 

Daya meningkat karena konsumsi energi yang diperlukan meningkat untuk 

menstabilkan poros yang disebabkan beban yang meningkat. Misalignment dapat 

memepengaruhi karakteristik motor listrik diantaranya daya, getaran, dan 

putaran motor listrik 

 

Kata kunci : Power Analyzer, misalignment, motor listrik 
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ABSTRACT 

Misalignment occurs when the engine shaft is not parallel. When the 

engine shaft is not parallel, when the engine is working, it causes vibrations that 

make the engine not work effectively. To overcome the problem of misalignment of 

the engine shaft, repairs are needed. In carrying out repairs, it is necessary to 

calculate how much loss is caused by misalignment. 

The tools used are teaching aids for alignment and vibration 

measurements. In the series of teaching aids for measuring alignment and 

misalignment, there are components of an electric motor and an inverter. An 

electric motor is a device that can convert electrical energy into motion energy. 

The energy of motion here makes the shaft rotate. In this circuit, the inverter is 

used to change the frequency variation of the electric motor and can change the 

direction of rotation of the electric motor shaft. 

From the results of the misalignment test, it can affect the characteristics 

of the electric motor. The most influential thing is the power and acceleration of 

the vibration. Power increases due to increased energy consumption required to 

stabilize the shaft due to increased load. Misalignment can affect the 

characteristics of the electric motor including power, vibration, and rotation of 

the electric motor. 

 

Keywords : Power Analyzer, misalignment, electric motor 
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