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ABSTRAK   

 

Palang pintu otomatis pada perumahan atau pemukiman penduduk 

utamanya pada lingkup perumahan adalah sarana untuk mengatur, memonitoring, 

serta salah satu upaya pencegahan tindak criminal terhadap kendaraan bermotor 

milik warga Palang pintu pada umumnya untuk pemukiman penduduk hanya 

menggunakan sarana dan prasarana yang cenderung seadanya sehingga sangat 

mungkin untuk ditingkatkan dengan prototype yang dikerjakan oleh penulis. 

Memanfaatkan sensor ultrasonic HC-SR 04, motor servo, serta metode pengenalan 

citra alat ini digunakan untuk melakukan pendeteksian plat nomor yang sudah 

terdaftar secara otomatis untuk membuka serta menutup palang pintu. Alat ini bisa 

dioperasikan secara otomatis maupun manual sesuai dengan kebutuhan penduduk 

yang menggunakan. 

 

Kata Kunci : HC-SR04, Motor Servo, Palang Pintu Otomatis. 

 

   

 

   

 

   

 

   

 

   

 

   

 

   

 

   

 

 

 



  

 

vii 

 

ABSTRACT   

 

Automatic doors in residential or residential settlements, mainly in the 

residential scope, are a means to arrange, monitor, and one of the attempts to 

prevent criminal acts against motor vehicles belonging to citizens. Doors in general 

for residents settlement only using means and facilities that are inclined to it, so it 

is very likely to be enhanced with the prototype worked by the author. Using the 

ultrasonic sensor HC-SR 04, the servo motor, and the image recognition method, 

the device is used to automatically detect registered number plates to open and 

close the doorbar. The device can be operated automatically or manually, 

according to the needs of the residents. 

  

Keywords: HC-SR04, Servo Motor, Automatic Door Cross. 
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