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ABSTRAKSI

Kendaraan listrik merupakan kendaraan dengan tenaga penggerak utama motor listrik
yang disuplai daya listrik dari batrai. Dalam sebuah kendaraan pastinya terdapat
mekanisme penunjang sebagai pendukung kinerja kendaraan, Mekanisme tersebut
adalah transmisi. transmisi merupakan mekanisme pengkonversi tenaga dari sumber
tenaga yang menghasilkan tenaga yang diperlukan, tenaga tersebut berupa kecepatan
akhir dan torsi. Desain baru transmisi yang akan di kerjakan merupakan modifikasi
dari transmisi mobil Hijet 1000 yang dimana masih menggunakan gardan sebagai
akhir dari sistem transmisi namun mesin motor diganti motor listrik bertenaga 350
Watt Power dan penghubung motor listrik menuju gardan terdapat transmisi yang
sudah dimodifikasi yaitu rangkaian gabungan Pulley dan Sprocket dengan 3 kali
reduksi rasio kecepatan untuk mencegah over dimensi pada salah satu jari-jari. Pada
tahap pengerjaan nya telah dilakukan perhitungan hasil yang meliputi perhitungan
torsi minimal pada Roda (Tr), perhitungan kecepatan putar roda (Nr), perhitungan
nilai reduksi roda gigi, perhitungan torsi roda aktual (Tr aktual) dengan torsi minimal
untuk menjalankan transmisi tersebut adalah 86,363 N.m.

Rancangan awal dilakukan melalui aplikasi software solidwork dalam membentuk
desain 3d kemudian dilakukan manufaktur komponen transmisi tersebut dengan hasil
diantaranya dudukan motor listrik, dudukan pulley, dudukan sprocket dan dudukan
poros kopel. Masing-masing komponen menempel dengan chasis body mobil Hijet
1000 dengan cara pengelasan dan pemasangan baut yang diperkuat oleh lapisan plat
besi berukuran 0.5 cm pada tiap komponen tersebut. Setelah dilakukan pengujian
jalan dengan beban 1 sampai 3 orang, hasil uji jalan menunjukan bahwa transmisi
beroperasi dengan baik dan mobil dapat melaju dengan kecepatan maksimal 2,3
Km/j. Hasil analisa data kaitan kecepatan kendaraan cenderung rendah, hal ini
disebabkan oleh reduksi rasio yang dialami motor listrik hingga sampai menuju
gardan yakni 1:13 dengan putaran motor listrik awal 572,9 Rpm menjadi 42,3 Rpm.
Hal ini diakibatkan oleh pengurangan reduksi sebanyak 4 kali yang dimana semakin
banyak reduksi rasio kecepatan dialami kendaraan maka semakin kuat kendaraan
dalam membawa lebih banyak beban. Saran untuk pengujian ini selanjutnya adalah
kedepannya bisa dilakukan modifikasi dengan meningkatkan kualitas motor listrik
dan kapasitas batrai sehingga transmisi dapat mencapai kecepatan yang diinginkan.

Kata Kunci : motor listrik, transmisi, elektrisasi, electric vehicle, perhitungan torsi,

pengujian jalan



ABSTRACT

Electric vehicles are vehicles with the main driving force being an electric motor
which is supplied with electric power from a battery. In a vehicle there must be a
supporting mechanism to support the vehicle's performance. This mechanism is the
transmission. Transmission is a power conversion mechanism from a power source
that produces the required power, this power is in the form of final speed and torque.
The new transmission design that will be carried out is a modification of the Hijet
1000 car transmission which still uses an axle as the end of the transmission system
but the motorbike engine is replaced with a 350 Watt Power electric motor and
connecting the electric motor to the axle there is a modified transmission, namely a
combined series of pulleys and sprocket with 4 times speed ratio reduction to prevent
over dimensioning on one of the spokes. At the work stage, results calculations have
been carried out which include calculating the minimum torque on the wheels (Tr),
calculating the rotational speed of the wheels (Nr), calculating the gear reduction
value, calculating the actual wheel torque (Actual Tr) with the minimum torque to
run the transmission being 86.363 N.m.

The initial design was carried out using the Solidwork software application to form a
3D design, then manufacturing of the transmission components was carried out with
the results including electric motor mounts, pulley mounts, sprocket mounts and
coupling shaft mounts. Each component is attached to the Hijet 1000 car body
chassis by welding and installing bolts which are reinforced by a layer of 0.5 cm iron
plate on each component. After road testing with a load of 1 to 3 people, the road test
results showed that the transmission was operating well and the car could travel at a
maximum speed of 2.3 km/h. The results of data analysis relating to vehicle speed
tend to be low, this is caused by the reduction in the ratio experienced by the electric
motor until it reaches the axle, namely 1:13 with the initial electric motor rotation
being 572.9 Rpm to 42.3 Rpm. This is caused by a reduction in reduction of 4 times,
where the greater the speed ratio reduction experienced by the vehicle, the stronger
the vehicle is in carrying more loads. The next suggestion for this test is that in the
future modifications can be made by improving the quality of the electric motor and
battery capacity so that the transmission can reach the desired speed.

Keywords : electric motors, transmissions, electrification, electric vehicles,
torque calculations, road testing
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