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ABSTRAK

Penelitian ini bertujuan membuat prototipe sistem pengendalian suhu dan
pemantauan pH air pada kolam ikan. Kolam ikan membutuhkan pengontrolan
suhu dan pemantauan air agar ikan dapat tumbuh dengan baik dan menghasilkan
panen yang bagus, akan tetapi tidak efektif apabila harus datang ketempat hanya
untuk sekedar pemantauan air secara rutin. Maka dari itu, dilakukan pembuatan
alat pengendali suhu dan pemantauan air melalui aplikasi agar mudah dipantau,
dikontrol dan efektif. Sistem pengendalian temperatur dilakukan dengan metode
kontrol “On dan Off “ agar dapat mempertahankan nilai suhu dibawah 30°C.
Monitoring sistem dilakukan dengan aplikasi android yang terhubung melalui web
firebase. Pengukuran suhu pada penelitian ini menggunakan sensor DS18B20 &
Probe Waterproof. Pemantauan pH pada penelitian ini menggunakan sensor pH 2.0
.Monitoring juga dapat dilakukan secara langsung dengan serial monitor
menggunakan kabel USB 2.0 melalui port COM dengan mikrokontroler Node
MCU ESP8266 sebagai kontroler utamanya. Pengujian dilakukan dengan
menambahkan air panas pada air kolam, kemudian sensor suhu mendeteksi suhu
diatas 30°C maka valve pembuangan terbuka hingga air pada kolam tersisa 30%,
diakhiri dengan membuka valve pengisian hingga 70% dan alat mati. Hasil
pengujian kalibrasi sensor suhu menunjukan nilai rata-rata error sebesar 0,043%
dan sensor pH sebesar 0,046%..

Kata Kunci: sensor, sistem control suhu, sistem monitoring, mikrokontroler.
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ABSTRACT

This study aims to make a prototype of a temperature control system and
water monitoring in fish ponds. Fish ponds require temperature control and water
monitoring so that fish can grow well and produce good harvests, but they are not
effective if they have to come to a place just for routine water monitoring. Therefore,
it is necessary to manufacture a temperature controller and water monitoring
device through an application so that it is easy to monitor, control and be effective.
The temperature control system is carried out using the “On and Off” control
method in order to maintain the temperature value below 30°C. System monitoring
is carried out with an android application that is connected via the firebase web.
The temperature measurement in this study uses the DS18B20 sensor & Waterproof
Probe. Monitoring the pH in this study using a pH 2.0 sensor. Monitoring can also
be done directly with a serial monitor using a USB 2.0 cable via the COM port with
the Node MCU ESP8266 microcontroller as the main controller. The test is done
by adding hot water to the pool water, then the temperature sensor detects a
temperature above 30°C then the drain valve opens until the water in the pool
remains 30%, ends by opening the filling valve up to 70% and the tool turns off.
The results of the temperature sensor calibration test show an average error value
of 0.043% and a pH sensor of 0.046%.

Keywords: sensor, sistem control suhu, sistem monitoring, mikrokontroler.
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