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ABSTRAK

Pada era revolusi 4.0 dalam dunia industri menerapkan konsep otomasi yang
dilakukan oleh mesin tanpa memerlukan tenaga manusia dalam pengaplikasiannya.
Penggunaan Conveyor pada dunia industri telah lama diterapkan, agar proses
produksi berjalan dengan efisien dan praktis. Saat ini pelaku industri telah
memodifikasi Conveyor agar dalam prosesnya mempermudah dan diharapkan
dapat mempercepat jalannya produksi sehingga memenuhi kebutuhan konsumen
yang semakin meningkat. Pada tugas akhir ini pembacaan objek dapat dilakukan
dengan menggunakan Pixy?2 sebagai pembacaan tiga jenis warna yaitu merah, Biru,
dan Hijau. Kemudian barang tersebut akan di kelompokkan dengan menggunakan
dua motor servo sebagai lengan penyortir barang yang dikontrol oleh Arduino Uno
dan sensor Infrared. Hasil pembacaan objek oleh Pixy2, jumlah barang yang telah
tersortir, dan animasi penyortiran akan ditampilkan pada interface Visual Basic.
Pengujian ini dilakukan sebanyak sepuluh kali pada masing-masing warna dan
tidak terjadi error dalam pengujian tersebut.

Kata kunci : Pixy2, Arduino Uno, Infrared, Motor Servo, Visual Basic

XV



ABSTACT

In the era of revolution 4.0 in the industrial world applying the concept of
automation carried out by machines without requiring human power in its
application. The use of conveyors in the industrial world has long been applied, so
that the production process runs efficiently and practically. Currently, industry
players have modified conveyors so that the process is easier and is expected to
accelerate the production process so as to meet the increasing needs of consumers.
In this final project, object reading can be done using Pixy2 as the reading of three
types of colors, namely red, blue, and green. Then the goods will be grouped using
two servo motors as the goods sorting arm controlled by Arduino Uno and Infrared
sensors. The results of reading objects by Pixy2, the number of items that have been
sorted, and the sorting animation will be displayed on the Visual Basic interface.
This test was carried out ten times on each color and there were no errors in the test.

Keywords: Pixy2, Arduino Uno, infrared, Servo Motor, Visual Basic
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