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ABSTRAK
UNIVERSITAS DIPONEGORO

Program Studi Sarjana Terapan Rekayasa Perancangan Mekanik

Proyek Akhir Sarjana Terapan — Tahun 2022

SIMULASI DINAMIS PADA KERANGKA LUAR ALAT UJI LINEAR
GENERATOR SHOCK ABSORBER DENGAN MENGGUNAKAN

NUMERICAL SOFTWARE

Rancang bangun Framework Linear Generator Shock absorber (LGSA)
merupakan rancangan desain alat pengujian pada shock absorber dengan
memanfaatkan getaran sistem suspensi kendaraan ketika kendaraan mendapatkan
pembebanan dari kerangka body, beban penumpang dan pengaruh kontur jalan.

Framework LGSA terdiri dari beberapa bagian, yaitu upper plate, lower plate,
connecting rod dan rangka luar. Sebelum membuat prototype Framework LGSA,
perlu dilakukan gambar desain menggunakan software CAD. Kemudian
dilanjutkan ke Software FEA sebagai bentuk simulasi untuk mengetahui fenomena
yang terjadi saat pembebanan terjadi. Seperti stress, deformasi, dan fatigue.
Proses analisa ini bertujuan untuk mengetahui pengaruh pembebanan pada shock
absorber melalui pengujian menggunakan kerangka uji atau framework dengan
menggunakan software ansys 19.3.

Shock absorber dipasang pada bagian tengah framework serta di beri beban
kendaraan sebesar 450 Kg dan 600 Kg. Kemudian ditahan menggunakan upper
plate pada bagian atas dan lower plate pada bagian bawah. Setiap variasi desain
tersebut nantinya akan melalui pengujian yang sama. Penggunaan variasi desain ini
dimaksudkan untuk mengetahui ada tidaknya pengaruh variasi desain terhadap
kemampuan suatu alat pengujian dalam mengetahui ketahanan terhadap
pembebanan. Sehingga dapat mengetahui rata-rata gerakan yang dihasilkan dan
keamanan beban kendaraan terhadap kinerja shock absorber yang nantinya inovasi
tersebut dapat dimanfaatkan secara maksimal sesuai dengan proses kerja shock
absorber sesungguhnya pada kendaraan.

Kata Kunci : Framework LGSA, Software CAD, Software FEA, Shock absorber.



ABSTRACT
UNIVERSITAS DIPONEGORO

Program Studi Sarjana Terapan Rekayasa

Proyek Akhir Sarjana Terapan — Tahun 2021

DYNAMIC SIMULATION ON THE OUTSIDE FRAMEWORK OF THE
LINEAR GENERATOR SHOCK ABSORBER USING NUMERICAL

SOFTWARE

The design of the Linear Generator Shock absorber (LGSA) Framework is a
design test tool for shock absorbers by utilizing the vibration of the vehicle
suspension system when the vehicle is under load from the body frame, passenger
loads, and the influence of road contours.

The LGSA framework consists of several parts, namely the upper plate, lower
plate, connecting rod, and outer frame. Before making a prototype of the LGSA
Framework, it is necessary to design using CAD software. Then proceed to the FEA
Software as a form of simulation to find out the phenomena that occur when loading
occurs. Such as stress, deformation, and fatigue. This analysis process aims to
determine the effect of loading on the shock absorber through testing using a test
framework using Ansys 19.3 software.

The shock absorber is installed in the middle of the framework and is given a
vehicle load of 450 Kg and 600 Kg. Then it is held using the upper plate at the top
and the lower plate at the bottom. Each variation of the design will later go through
the same test. The use of this design variation is to determine whether there is an
effect of design variations on the ability of a testing tool to determine resistance to
loading.

So that it can find out the average movement produced and the safety of the
vehicle load on the performance of the shock absorber which later this innovation
can be utilized optimally in accordance with the actual shock absorber work
process on the vehicle.

Keywords : LGSA Framework, CAD Software, FEA Software, Shock absorber.
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DAFTAR NOTASI

Simbol | Keterangan Penggunaan Pertama Halaman
Fw Gaya berat (N) 5
G Gravitasi (m/s?) 5
M Massa (Kg) 6
Fs Gaya sentrifugal (N) 6
Kecepatan (m/s) 6
R Jari-jari (m) 6
w Kecepatan sudut (rad/s) 6
SF Safety factor 11
tijin | Tegangan yang di izinkan (Mpa) 11
T max | Tegangan maksimum material 11
(Mpa)
K Kontanta kekakuan pegas (N/m) 41
Fp Gaya pegas (N) 41
Torsi (Nm) 43
Kecepatan putaran motor listrik 43
(Rpm)
\/ Tegangan (Volt) 43
P Daya (Hp) 43
f Frekuensi (Hz) 43
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